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AGILITE MOBILITE COMPACITE AU TRAVAIL

L’efficacité de mouvement La maniabilité ultime au service de la sécurité

Lorsque la marge de manceuvre est Les 3 modes de direction permettent a la MWR de se sortir de Avec leurs mensurations XS, leur rotation a 360° et leur angle
limitée, les MWR sont un allié de toutes les situations. de relevage de fleche exceptionnel, les MWR ne mobilisent
poids. Leur déport léger parfaitement gu’une seule voie en milieu urbain pour accomplir leurs
intégré et leur bras en 3 parties leur missions préservant ainsi la sécurité des piétons et des

permettent de travailler hors du gabarit automobilistes.

de la machine. j
/|

COMPACITE MAXIMALE

Un encombrement minimal

Une compacité utile qui libere 100% des performances
et 100% des fonctions avec un impact restreint sur
I’environnement global des chantiers en cosur de ville.




7MWR LARGEUR (mm)
350 100 121 LEVE-PALETTE AVEC FOURCHES a utiliser avec 4 clapets de sécurité 330
450 S 130 131
GODET RETRO avec et sans dents 600 4 185 150
750 5 240 169
900 185
9MWR LARGEUR (mm)
350 115 130 GODET DE CURAGE 1 ATTACHE
450 3 150 140 CONTRE-LAME BOULONNEE entraxe de percage 160 1500
GODET RETRO avec et sans dents 600 4 220 160
750 5 285 180 GODET DE CURAGE 1 ATTACHE
197 GODET DE CURAGE 3 ATTACHES 1800 314 340
CONTRE-LAME BOULONNEE entraxe de percage 160 1800 : a7
150
450 S 190 222
GODET RETRO avec et sans dents 600 3 275 255
750 4 360 292
900 4 450 328 GODET TRAPEZOIDAL ORIENTABLE 300 X 900 X H 700 190
1200 5 630 393 GODET TRAPEZOIDAL ORIENTABLE 400 X 900 X H 1200 315
PLATINE DE MANUTENTION AVEG GROGHET & Utliser avec 3 dlapets do SecurS
GODET ETROIT SOO 3 80 197 PLATINE MARTEAU sans percage - 80
PLATINE MARTEAU avec pergage contactez votre concessionnaire 80
TMWR LARGEUR ) | nombre dedonts L_VOLUME L | OIS (kg
GODET SKID sans dents 2200 540 378 FLECHETTE DE MANUTENTION  longueur 2000 mm, capacité de levage 500 Kg a utiiser avec 4 clapets de séourité. 80,5
GODET SKID sans dent 2310 FLECHETTE DE MANUTENTION longueur 4100 mm, capacité de levage 500 Kg a utiliser avec 4 clapets de sécurité 113
GODET SKID sans dents 2500
GODET 4X1 avec ou sans dents 2200 7 540 611
KIT DE RACCORDEMENT GODET 4x1 -
4 FLEXIBLES - - - 5 SUPPORT BENNE PRENEUSE - sur 7MWR, 9MWR et 11MWR 67
CONTRE-LAME BOULONNEE POUR GODET 4X1
sans dents - 7 trous de pergage - entraxe de pergage 360 2208 : ; £
DENT DE DEROCHAGE 170



MWR
DONNEES TECHNIQUES

POIDS 7MWR 9IMWR 11MWR
En ordre de marche, sans godet, avec chauffeur de 75 kg, réservoir carburant
plein, pneus standards, sans options

- Lame arriere 6925 kg 7900 kg 10000 kg
- Stabilisateurs avant + lame non disponible +300 kg +450 kg
- Pneus larges +60 kg +60 kg +160 kg
- Pneus jumelés +350 kg +350 kg +380 kg
MOTEUR 7MWR 9MWR 11MWR

Moteur turbo compressé avec refroidissement

- e . Tier 4 Final Tier 4 Final Tier 4 Final
de I'air d’admission, valve EGR et pot catalytique
(DOC), conforme a la réglementation Stage B Stage B Stage I8
Diesel 4 cylindres en ligne DEUTZ TCD 2,9 L4 DEUTZ TCD 2,9 L4 DEUTZ TCD 3,6 L4
Puissance (DIN 70020) 55,4 kW (75 ch) 554 kW (75 ch) 55,4 KW (75 ch)
Vitesse moteur 2300 tr/min 2300 tr/min 2200 tr/min

’ 300 Nm 300 Nm 390 Nm

Cougi I a 1600 tr/min 2 1600 tr/min 2 1300 tr/min
Cylindrée 2900 cm? 2900 cm® 3600 cm?
Refroidissement eau eau eau
Filtre a air cyclonique, a sec, a cartouche . . .
Consommation gasoil (suivant conditions d'utilisation) 8a9lh 8a9lh 7aill/h
Réservoir carburant (gasoil) 1081 1401 165 |
CIRCUIT ELECTRIQUE
Tension 12V
Batteries 100 Ah / 720A
Alternateur 14V (120 A)
Démarreur 12V 2,6 kW
CHASSIS 7MWR 9IMWR 11MWR
Rigide . . .
Rayon de braquage extérieur
- 4 roues directrices (en option) 3,52 m 3,56 m 3,86 m
- 2 roues directrices 6,08 m 6,10 m 6,41 m
Stabilisateurs commandés indépendamment ou par paire non disponible L .
TRANSMISSION 7MWR 9IMWR 11MWR
Double transmission hydrostatique & circuit fermé SENSO DRIVE . . .
Inverseur de sens de marche a commande électrique sous le manipulateur droit . . .
Hydraulique de transmission : 1 pompe double a cylindrée variable, régulation . . o
de puissance automotive
Vitesse variable continue 0-30 km/h 0-20 km/h (0-40 km/h en option) 0-20 km/h (0-40 km/h en option)
Effort de traction maximum 3760 daN 4820 daN 4820 daN
Pente franchissable 60% 65% 68%

Boite de vitesses automatique non disponible Option Option



MWR
DONNEES TECHNIQUES

PONTS ET ROUES
4 roues motrices égales .

Pont moteur rigide a I'arriere directeur en option
Pont moteur oscillant a I'avant avec un débattement de +/- 7° ; blocage oscillation

implique 2 cylindres hydrauliques directeur
Centrale de freinage a double circuits d
Freins multidisques a bain d’huile intégrés dans chaque pont .
CIRCUIT HYDRAULIQUE 7MWR 9MWR 11MWR
Réservoir huile hydraulique 56 | 611 771
CIRCUIT EQUIPEMENT ET ROTATION
Pompe a cylindrée variable 45 cm?® 63 cm?® 75 cm?®
Régulation de puissance ACTIVE CONTROL
“Load Sensing - Flow Sharing” type LUDV o o o
proportionnalité des fonctions respectée quel que soit
le niveau de pression de chaque élément

- Débit maximum 100 I/min 145 I/min 165 I/min

- Pression de travail maximum 280 bar 280 bar 300 bar
CIRCUIT TRANSMISSION
Débit maximum de la pompe 125 I/min 125 I/min 125 I/min
Pression maximum 440 bar 440 bar 440 bar
TOURELLE 7MWR 9MWR 11MWR
Rotation totale 360° . . .
Orientation par moteur hydraulique lent avec freinage
automatique par disques, équipé de limiteur de pression . . .
anti rebond
Entrainement par couronne a denture intérieure . . .
Vitesse rotation 10 tr/min 10 tr/min 10 tr/min
Couple rotation 1330 daNm 1690 daNm 2125 daNm
CABINE 7MWR 9MWR 11MWR
Cabine panoramique grand confort ROPS et FOPS
Monocoque fixée sur 4 plots élastiques . . .
Pare-brise avant escamotable partiellement ou dans sa . .

L sous le toit cabine

totalité
Siege réglable et ajustable a la morphologie de I'opérateur . . .
Chauffage a eau conforme a la norme ISO 10263 . . .
Réglages indépendants des consoles supports manipulateurs . . .
Commandes assistées par manipulateurs ergonomiques . o .
proportionnels
Niveau carburant et température du liquide de . . .

refroidissement indiqués au tableau de bord
Tableau de bord, écran couleur . . .

Contrble proportionnel de la ligne auxiliaire de série
au manipulateur droit
Phare de travail avant . . .

EQUIPEMENT 7MWR 9MWR 11MWR
Cinématique a volée variable Mecalac composée de 4 parties : fleche, o . .
bec de fleche, noix de déport et bras
Déport droite et gauche par vérin hydraulique.

Systeme permettant de conserver I'intégralité des efforts de pénétration . . .
quelle que soit la position angulaire de la noix de déport

Déport a gauche 1382 mm 1554 mm 1775 mm
Déport a droite 1824 mm 1600 mm 2034 mm
Vérin de fleche avec amortisseur de fin de course . . .
Systeme d’attache rapide d’accessoire CONNECT
- Prise avec verrouillage mécanique automatique . . o

- Détection de verrouillage incorrect
- Déverrouillage a commande hydraulique

MODE TRAVAIL

e Commande du bras et de la rotation tourelle au manipulateur gauche

e Commande de la fleche ou du bec de fleche et du godet au manipulateur droit
e Commande de la translation a la pédale

e Conduite de la pelle en mode ISO

e Activation du ralenti automatique

 Affichage du régime moteur en tours/minutes

* Affichage de I’écran en Mode Travail

MODE ROUTE

* Désactivation de la gestion du régime moteur a la main.
La vitesse du moteur varie selon I'angle d’appui de la pédale d’avancement

 Activation des feux de route

® Activation du gyrophare

* Blocage des fonctions hydrauliques de la machine (équipement, rotation, stabilisateur, lame)

* Désactivation du blocage de pont (seulement si le sélecteur de mode de pont est sur Auto et s'il n’est pas activé
manuellement via le manipulateur droit)

® Désactivation de I'alarme de translation

e Désactivation de I'alarme de surcharge

o Visualisation vitesse en km/h

* Désactivation du ralenti automatique

* Activation du Speed Control

* Passage de |'écran en Mode Route

MODE PARKING

 Activation du frein @ main

® Transmission au point mort

o Désactivation de I'accélérateur

* Mise au ralenti automatique immédiate

® Blocage des commandes hydrauliques et électriques
* Passage de I'écran en Mode Eco

* Blocage du pont oscillant

* Mise en marche des feux de route
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DONNEES TECHNIQUES

DIMENSIONNEL MACHINE
Longueur hors tout avec équipement (sans stabilisateurs pour la 7MWR)
Hauteur hors tout des structures
Hauteur de la cabine (sans équipement)
Hauteur cabine (sans équipement avec option climatisation)
Hauteur des capots
Porte-a-faux chassis coté stabilisateurs (sans stabilisateurs pour la 7MWR)
Porte-a-faux chassis coté lame
Empattement
Angle de franchissement de la lame relevée
Hauteur de la lame relevée
Angle de franchissement des stabilisateurs relevés
Hauteur des stabilisateurs relevés
Garde au sol de I'arbre de transmission

7MWR
3730 mm
2816 mm
2816 mm
2944 mm
1865 mm
1650 mm
2030 mm
2100 mm
32°
429 mm

430 mm

9MWR
4418 mm
2945 mm
2829 mm
2957 mm
1886 mm
2159 mm
2076 mm
2200 mm
28°
429 mm
39°
430 mm
430 mm

11MWR
4836 mm
3256 mm
2944 mm
3072 mm
2030 mm
2275 mm
2230 mm
2300 mm
32°
545 mm
36°
413 mm
460 mm



791 AR
DONNEES TECHNIQUES

DIMENSIONNEL MACHINE

7MWR 9MWR 11MWR DIMENSIONNEL MACHINE 7MWR 9MWR 11MWR

Garde au sol du pont / boite de vitesse 310 mm 310 mm 350 mm Hauteur équipement plié 4410 mm 4630 mm 5090 mm
Largeur hors tout 2180 mm 2310 mm 2500 mm Rayon arriere du contre-poids 1296 mm 1350 mm 1445 mm
Rayon de rotation équipement plié 1492 mm 15616 mm 1851 mm

7.9 MR
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CREUSEMENT

™MWR 9MWR 11IMWR

8m

m m
6m + 6m
5m 5m
4m 4m
3m 3m
2m 2m
im im
om om
-1m -1m
-2m =2m
-3m -3m
-4m -4m
Om im 2m 3m 4m 5m 6m m
i L ] ! L 1 ! - -5m
Om m 2m 3m 4m 5m 6m m
DIMENSIONNEL MACHINE 7MWR 9MWR 11MWR
Portée maximale 6220 mm 6700 mm 7500 mm
Profondeur de creusement vertical max. avec godet standard 1657 mm 1928 mm 1949 mm
Profondeur maximale fond de fouille 3030 mm 3500 mm 3800 mm
PERFORMANCES EN RETRO 7MWR 9MWR 11MWR
Force de cavage (max.) 4300 daN 5000 daN 6000 daN

Force de pénétration 2500 daN 2800 daN 3400 daN



MWR - MANUTENTION

CAPACITES DE LEVAGE AUX FOURCHES
Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude compléete du porte-outil Mecalac.

5m

5m

\ 4m 8 \ 4m
N\ N
3m 3m
CONDITIONS DE TRAVAIL
olo |l e \ olo | o - sur roues avec lame baissée
= 8 ‘u‘l,’ 2m l = 8 S 2m - sur sol horizontal et compact
- équipement utilisé sans déport
1m 1m - oscillation sur pont bloquée
- avec fourches leve palette
0 0 - équipement équipé de 4 clapets de
o o sécurité
5 g E -im ‘%’ g E -im
o / a / SELON ISO 10567
° \ ° \ - maximum 75% de la charge de
2 = 2m 2 e 2m basculement ou 87% de la limite
= LN 5 L~ hydraulique
S B - valeurs maximales déterminées pour
0 1m 2m 3m 4m 5m 6m 7m 0 1m 2m 3m 4m 5m 6m 7m la position la plus défavorable des
vérins et équipement
CAPACITES DE LEVAGE AU CROCHET - LAME AU SOL CAPACITES DE LEVAGE AU CROCHET - LAME LEVEE
Toutes\ les masses sqnt indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude Toutes\ les masses sqnt indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude CONDITIONS DE TRAVAIL
complete du porte-outil Mecalac. complete du porte-outil Mecalac. _ sur roues avec les stabilisateurs
baissés ou levés
- sur sol horizontal et compact
- équipement utilisé sans déport
- chassis avant et arriere alignés
- sans outils (godet, chargeur...) avec
platine de manutention + crochets 3 T
3000 3000 2560 2560 - - - - 3000 3000 2560 2560 - - - - - maximum 75% de la charge de
basculement ou 87% de la limite
hydraulique
3000 3000 3000 3000 2130 2130 1610 1520 3000 3000 3000 3000 2130 1700 1550 1150 . . .
- valeurs maximales déterminées pour la
position optimale des vérins et équipement
3000 3000 3000 3000 2270 2200 1720 1480 3000 3000 3000 3000 2250 1460* 1530 980*
Les capacités de levage marquées par un
3000 3000 3000 3000 3000 2060 1710 1300 3000 3000 3000 2560 2160 1450 1460 940* astérisque (*) sont limitées par la stabilité
de la machine. Les autres valeurs sont
3000 3000 3000 3000 2260 1980 1120 1120 3000 3000 3000 2300 2050 1480 1120 1050 limitées par les capacités hydrauliques ou
les capacités du crochet. La masse de
3000 3000 2020 2020 1190 1190 - - 3000 3000 2020 2020 1190 1190 - - relingue, des disposiifs de levage auxiiaires
ou du godet doit étre déduite de la charge
. - — " ) - . - - s ) " nominale pour déterminer la charge pouvant
Travail en position longitudinale c6té lame Travail en position transversale Travail en position longitudinale coté lame Travail en position transversale &tre levée.



CAPACITES DE LEVAGE AU CROCHET - STABILISATEURS ET LAME AU SOL
Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude

CAPACITES DE LEVAGE AUX FOURCHES
Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude complete du porte-outil Mecalac.

1530 840/

complete du porte-outil Mecalac.
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Travail en position longitudinale c6té lame
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Travail en position transversale
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Travail en position longitudinale c6té lame

2470

2560

3000

3000

2370

1910

1940

2120

1830*

1690*

1700

1700

CONDITIONS DE TRAVAIL

- sur roues avec lame baissée

- sur sol horizontal et compact

- équipement utilisé sans déport

- oscillation sur pont bloquée

- avec fourches leve palette

- équipement équipé de 4 clapets de
sécurité

SELON ISO 10567

- maximum 75% de la charge de
basculement ou 87% de la limite
hydraulique

- valeurs maximales déterminées pour
la position la plus défavorable des

vérins et équipement

1900

1800

1730

1710

900

CAPACITES DE LEVAGE AU CROCHET - STABILISATEURS ET LAME LEVEE
Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude
complete du porte-outil Mecalac.

1250*

1210*

1130*

1250

900

Travail en position transversale

CONDITIONS DE TRAVAIL

- sur roues avec les stabilisateurs
baissés ou levés

- sur sol horizontal et compact

- équipement utilisé sans déport

- chassis avant et arriere alignés

- sans outils (godet, chargeur...) avec
platine de manutention + crochets 3 T

- maximum 75% de la charge de
basculement ou 87% de la limite
hydraulique

- valeurs maximales déterminées pour la
position optimale des vérins et équipement

Les capacités de levage marquées par un
astérisque (*) sont limitées par la stabilité

de la machine. Les autres valeurs sont
limitées par les capacités hydrauliques ou
les capacités du crochet. La masse de
I'élingue, des dispositifs de levage auxiliaires
ou du godet doit étre déduite de la charge
nominale pour déterminer la charge pouvant
étre levée.



CAPACITES DE LEVAGE AUX FOURCHES

Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude complete du porte-outil Mecalac.
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CAPACITES DE LEVAGE AU CROCHET - STABILISATEURS ET LAME AU SOL
Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour 'amplitude compléete du
porte-outil Mecalac.

4000 4000 4000 4000 3400 3400 2740 2740 - -

- - 4000 4000 4000 4000 3080 3080 2360 2280
= 4000 4000 4000 4000 4000 2910 2820 2170
4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 2590 3100  1830*
4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000  2450* 2640  1790*
4000 4000 4000 4000 4000 4000 3140 2690 - -

Travail en position longitudinale c6té lame Travail en position transversale
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] L 5m
4m CONDITIONS DE TRAVAIL
ol o oo - sur roues avec lame baissée
N~ ~ o S 3m - sur sol horizontal et compact
D B T I~ - équipement utilisé sans déport
2 - oscillation sur pont bloquée
m N
- avec fourches leve palette
= - équipement équipé de 4 clapets de
‘\ im sécurité
__ 0 SELON ISO 10567
> O |lol|lo - maximum 75% de la charge de
3 2 < [ = basculement ou 87% de la limite
a - | © ﬂ'/ -im hydraulique
= \ - valeurs maximales déterminées pour
l ool / > ]
by ~ o -2m la position la plus défavorable des
§- © 4™ vérins et équipement
0 im 2m 3m 4m  5m 6m 7m 8m

CAPACITES DE LEVAGE AU CROCHET - STABILISATEURS ET LAME LEVEE
Toutes les masses sont indiquées en kg. Les calculs sont effectués pour I'amplitude compléte du
porte-outil Mecalac.

CONDITIONS DE TRAVAIL

- sur roues avec les stabilisateurs
baissés ou levés

- sur sol horizontal et compact

- équipement utilisé sans déport

- chassis avant et arriere alignés

- sans outils (godet, chargeur...) avec
platine de manutention + crochets 4 T

- maximum 75% de la charge de
basculement ou 87% de la limite
hydraulique

- valeurs maximales déterminées pour la
position optimale des vérins et équipement

4000 4000 4000 4000 3400 2900 2410  1660* = =
- - 4000 4000 4000 2830 2500  1690*  1520*  1160*

= = 4000 4000 4000 2790  2090* 1610* 1470* 1110*

Les capacités de levage marquées par un
astérisque (*) sont limitées par la stabilité

de la machine. Les autres valeurs sont
limitées par les capacités hydrauliques ou
les capacités du crochet. La masse de
I'élingue, des dispositifs de levage auxiliaires
ou du godet doit étre déduite de la charge

) ) nominale pour déterminer la charge pouvant
Travail en position transversale atre levée.

4000 4000 4000 4000 2990 2240 2100 1480 1600  1040*

4000 4000 4000 4000 3040 2120 2150 1490  1350* 1110

4000 4000 4000 4000 2590* 2200 1790* 1350 - -

Travail en position longitudinale coté lame



MW
OUTILS HYDRAULIQUES

DEBIT / PRESSION AUXILIAIRE 1 (PROPORTIONNELLE) DEBIT / PRESSION AUXILIAIRE 1 (PROPORTIONNELLE) DEBIT / PRESSION AUXILIAIRE 1 (PROPORTIONNELLE)
Débit A Débit A Debit
(l/min) (l/min) (l/min)
140 4
90 - 100
80 90 120
80 110
70
45 75 100
60 . 70 , 90 .
Pression Pression Pression
55 b4 83
(bar) (bar) (bar)
T > T > T >
7 7 5 D5 <o < 7o <o D 2 < < 7 Do, o o &
2% B D D D % Y T B
LIGNE AUXILIAIRE 2 DONNEES LIGNE AUXILIAIRE 2 DONNEES LIGNE AUXILIAIRE 2 DONNEES
Dérivation vérin de déport (rotation de benne) Dérivation vérin de déport (rotation de benne) Dérivation vérin de déport (rotation de benne)
Débit maximum 30 I/min Débit maximum 30 I/min Débit maximum 30 I/min
Pression 280 bar Pression 280 bar Pression 300 bar
Commande proportionnelle en option Commande proportionnelle en option Commande proportionnelle en option
LIGNE AUXILIAIRE 3 DONNEES LIGNE AUXILIAIRE 3 DONNEES LIGNE AUXILIAIRE 3 DONNEES
Dérivation vérin de godet (fonction benne) Dérivation vérin de godet (fonction benne) Dérivation vérin de godet (fonction benne)
Débit maximum 80 I/min Débit maximum 80 I/min Débit maximum 120 I/min

Pression maximum 280 bar Pression maximum 280 bar Pression maximum 300 bar





